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1. Muodosta R :ssä perusjärjestelmä homogeenisysteemille ẋ(t) = Ax(t), kun

A =

[
2 4
1 −1

]
∈ R2×2.

2. Muodosta R :ssä perusjärjestelmä homogeenisysteemille ẋ(t) = Ax(t), kun

A =

−1 0 0
0 1 2
0 2 1

 ∈ R3×3.

3. Muodosta R :ssä perusmatriisi homogeenisysteemille ẋ(t) = Ax(t), kun

A =

[
2 −1
1 2

]
∈ R2×2.

Anna ratkaisu reaaliasussa.

4. Muodosta R :ssä perusjärjestelmä homogeenisysteemille ẋ(t) = Ax(t), kun

A =

 1 0 1
0 0 −1
0 1 0

 ∈ R3×3.

Anna ratkaisu reaaliasussa.

5. Etsi seuraavalle homogeenisysteemille R :ssä perusjärjestelmä matriisikeinolla,
joka soveltaa yleistettyjä ominaisvektoreita:

ẋ(t) =

[
−1 1
−1 −3

]
x(t).

Ohje. Luentomonisteen yhtälöt (5.31) ja (5.32).

6. Etsi matriisikeinolla (joka soveltaa yleistettyjä ominaisvektoreita) R :ssä pe-
rusjärjestelmä systeemille

ẋ(t) = Ax(t), A =

 1 1 1
2 1 −1
0 −1 1

 ∈ R3×3.
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