
Differentialekvationer II

Räkneövning 2, höstterminen 2008

1. Funktionerna x1 ∈ C(R), x2 ∈ C(R) definieras p̊a föjande sätt:

x1(t) = cos t, t ∈ R,

x2(t) = sin t, t ∈ R.

Visa, att x1 och x2 är linjärt oberoende.

2. Funktionerna x1, x2, x3 ∈ C(R) definieras p̊a följande sätt:

x1(t) = cos 2t, t ∈ R,

x2(t) = sin2 t, t ∈ R,

x3(t) = 1, t ∈ R.

Visa, att x1, x2 och x3 är linjärt beroende.

3. L̊at A(t) vara en 2× 2-matris. Är det möjligt att b̊ade x1(t) =

(

et

e2t

)

och x2(t) =

(

e2t

e4t

)

tillfredsställer ekvationen ẋ(t) = A(t)x(t)?

4. Visa, att

{(

2
et

)

,

(

e−t

1

)}

är ett fundamentalsystem till ekvationen

ẋ(t) =

(

1 −2e−t

et
−1

)

x(t).

5. Bestäm ett fundamentalsystem till ekvatinen

ẋ(t) =

(

1 0
t 1

)

x(t).


